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Vorwort 

 

Die 8. VDI/VDE-Fachtagung ‚AUTOREG 2017‘ zeigt in über 40 ausgewählten Fachbeiträ-

gen den Stand der Technik und ihre Anwendungen, Perspektiven für weitere Entwicklungen 

von neuen Ideen bis zur Serienapplikation auf. Es findet ein allgemeiner Erfahrungsaus-

tausch zwischen Experten aus der Industrie und der Wissenschaft statt. 

 

Die individuelle Mobilität und das Kraftfahrzeug werden sich nach allen Prognosen in den 

nächsten 10 bis 15 Jahren stärker verändern als in den vergangenen Jahrzehnten. Treiber 

dieser Entwicklung sind das automatisierte und elektrische Fahren sowie die Vernetzung der 

Fahrzeuge untereinander und ihre Integration in eine intelligente Infrastruktur (Vehicle2X). 

 

Die Steuer- und Regelungstechnik sowie die Informationstechnik gelten als wichtige Schlüs-

seltechnologien auf dem Weg zur automatisierten vernetzten Mobilität.  

 

Zu folgenden Schwerpunktthemen berichten die Vorträge:  

 Steuer- und Regelungstechnik, Informationstechnik 

 Fahrerassistenzsysteme und automatisiertes Fahren 

 Brems-, Lenk- und Antriebssysteme 

 Fahrzeugsystemarchitekturen und Vernetzung 

 Entwicklungsmethodik 

 

Die Fachtagung ‘AUTOREG 2017’ findet parallel zur Internationalen Fachmesse ConCarEx-

po – International Expo & Congress for Connected Car and Mobility statt.  

 

Die Tagungsleiter 

     

Prof. Dr.-Ing. Ferdinand Svaricek           Dr.-Ing. Wolf-Dieter Gruhle 

Universität der Bundeswehr München   ZF Friedrichshafen AG 

Neubiberg      Friedrichshafen 
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